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0/ Rappeller les définitions “groupe {abélien)”, “anneau”, “corps”. Discuter des

examples.
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2/ Pour (' = fj calculer (A - B)C et A(B - ).
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Montrer (AB) ) pour tout A € Muxi(K), B € Moo, (K),C'€ My ().

3/ Trouver A = {”‘“ b1z C‘”} tel que [1,2]4 = [0,3,1]. (Attention : il y a
azy bz cas
heaucoup de possibilités pour A).
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4/ Montrer les propriétés (a), (c) et (e) de 1.2.5 du cours.

5/ Une "matrice diagonale” a tous coéfficients & valeur 0 hors de la diagonale, par

exemple
2 040 090

A=10 2 0|ouB=|0 6 0. Calculer AB et BA.
00T ' 00 4 :

Montrer que toutes matrices diagonales commutent (<=> AB = BA).
Trouver une matrice non-diagonalé C'tel que AC # C A.
Quelles sont précisément toutes les matrices qui commutent avec A 7

8/ Une matrice "triangulaire” (o;;); ; est définie par les équations a;; = 0 V5 < 1

1 10 A K T
Exemples A= | 0 2 27 ef B__!=] H STy )V Caleuler A B, Démontrer
0 0 30 . 0 0 0

que pour tout A, B € M, (K) triangulaires, A - B est aussi triangnlaire.
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7/ Montrer que toutes matrices de type ) 1 & Oy
_ N, U
0 %

L . J
(avec iy fixé) commutent entre eux.
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8/ Vérifier que le produit d'une matrice A avec une "colonne” ¢ = © | est une
Cn .

combinaison lincaire des colonnes de A avec coefficients Ci.
9/ Montrer A(AR) = (AA)B = A(AB) pour toul A € K.

10/ Calculer (&, ji_pi)ip € Myxs(K) et sa tansposée.
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11/ Vérifier que M, (K) est un annean avec élément unité I, en utilisant 1.2 ct
1.2.5 du cours. ' )

12/ Vérifier (BC) = *C - 'B pour B et ' comme dans 1/ et 2/. Donner une

preuve générale.
NI

13/ Normaliser les matrices -~ ooiice b avie o ERIENS

aer [23] oo
(a) 13 -1 21 (b) 47 (c) 00 1
4 1 3 2
2_ 1 6 00
14/ Résoudre le systéme suivant (en apphquant le théorme 1.8) :
Ty + 5&’,3 = ().
To+4rs = 1. B N TR AV

2331 +6$3+x4 —_ O.

15/ lnverser les matrices (suivant 1.9) :
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0 1. 01 oL

ou montrer qu’il n’existe pas d’inverse.



	Page 1
	Page 2

